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1? Questao (5,5 pontos)

Empregando-se o Método dos Deslocamentos, obter o
diagrama de momentos fletores para o quadro ao lado
(barras inextensiveis). Todas as barras tém a mesma
inércia a flexdo EI = 3.6x10* kNm?2, com excecdo da
barra vertical inferior, que é infinitamente rigida a
flexdo.

2?2 Questao (3,5 pontos)

Empregando-se o Método das Forcas, obter os diagra-
mas de momentos fletores e momentos torgores para a
grelha ao lado. Todas as barras tém a relacdo indicada
entre a rigidez a tor¢do GJ; e a rigidez a flexdo EIL
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3? Questao (1,0 ponto) - Grau vindo do segundo trabalho (nota do trabalho x 0,1).

Solucdo de um sistema de 2 equagdes a 2 incégnitas:
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1% Questao

P

N
=

-+ s
£ 0
v

o
—- 9

e

Caso (1) - Deslocabilidade D1 isolada no SH
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Equagoes de equilibrio:
{ﬁlo +Ky1 Dy +KqoD; =0
By +Ky Dy +KyDy =0

Momentos Fletores Finais:
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+145]

+3EI/3
K»n
PO _2EI/5
Ko = -8EI/15
S0 —H>EI/5
$ 2E1/(5-2)

Sistema Hipergeométrico
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Caso (0) - Solicitagido externa isolada no SH
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Caso (2) - Deslocabilidade D> isolada no SH

3EI/33

¢ >\/0

\ [Ki=-8EI/15

\-3E1/32

-4

@ G

! ]

2F:=0 D=1 %

D, =

-8/15 Jalit

+31E1/80

402384

. = =
+359/720| |D, 0 D. = 164.376

27 EI

P




2% Questao

GJ, = 25 7 Sistema Principal (SP) e Hiperestdticos
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Diagrama de Momentos Fletores

Diagrama de Momentos Torcores
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